
PREMIKANJE NARAVNOST 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

VAJA 1 

Robota sprogramiraj, da se premakne naprej za 3 rotacije s 50 % močjo na obeh kolesih, nato počaka 1 sekundo in se ustavi. 

VAJA 2 

Robota sprogramiraj, da se premakne naprej za 3 rotacije s 50 % močjo na obeh kolesih, nato počaka 1 sekundo in se vzvratno odpelje 3 
rotacije nazaj (na začetni položaj). 

VAJA 3 

Robota sprogramiraj, da se premakne naprej za 3 rotacije s 50 % močjo na obeh kolesih, nato počaka 1 sekundo in se obrne na mestu ter 

odpelje na začetek (na začetni položaj. 

 

3 ROTACIJE 


